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Wazne informacje

Informacje prawne

Jest to jest urzadzenie klasy Il zgodnie z definicjg w normie EN 62368-1 (tzn.
urzgdzenie to zostato zaprojektowane w taki sposéb, aby byto zasilane przez
bardzo niskie, bezpieczne napiecie i nie generowato zadnych szkodliwych

napiec).

Poniewaz urzgdzenie to stanowi czes¢ systemu wykrywania pozaréw, napiecie
wejsciowe powinno by¢ zapewniane przez certyfikowany zasilacz zgodny z
normg EN 54-4 lub UL/ULC i FM3230.

Aby instalacja byta zgodna z normg EN 54-20, rury muszg by¢ zgodne co
najmniej z normg EN 61386-1 klasa 1131.

Ten produkt zostat zaprojektowany zgodnie z nastepujgcymi wymogami:

*  NFPA 72 Krajowe przepisy dotyczgce systemow przeciwpozarowych i
sygnalizaciji

« UL 268 Czujki dymu do systemdw przeciwpozarowych i sygnalizaciji

* UL 268A Czujki dymu do zastosowan kanatowych

» UL 864 Jednostki sterujgce do systemdw przeciwpozarowych i sygnalizaciji
+ CAN/ULC-S524 Instalacja systemow przeciwpozarowych

+ ULC S527 Jednostki sterujgce do systemdw przeciwpozarowych

+  CAN/ULC-S529 Czujki dymu do systemow przeciwpozarowych

Ponowny test odbiorczy systemu po przeprogramowaniu (normy UL/ULC i
FM3230): Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie systemu, po kazdej zmianie
programowej nalezy go podda¢ ponownym testom zgodnie z wymogami normy
NFPA 72. Ponowny test odbiorczy jest takze wymagany po kazdym usunieciu lub
dodaniu elementdéw systemu, po wprowadzeniu dowolnej modyfikacji, naprawie
lub zmianie konfiguracji sprzetu lub okablowania systemu.
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Ograniczenie odpowiedzialnosci

W maksymalnym zakresie dozwolonym przez prawo firma KGS Fire & Security
nie ponosi odpowiedzialnoéci za straty lub mozliwosci rozwoju firmy, utrate
uzytecznosci, przerwy w dziatalnosci firmy, utrate danych lub inne posrednie,
specjalne, przypadkowe lub wynikowe szkody we wszelkich zakresach
odpowiedzialnosci, w tym przewidziane umowg, zwigzane z niedozwolonym
dziataniem, zaniedbania, odpowiedzialnosci za produkt lub inne. Poniewaz w
niektérych obszarach prawnych nie jest mozliwe wykluczenie lub ograniczenie
odpowiedzialnosci za szkody wynikowe lub przypadkowe powyzsze ograniczenie
nie ma woéwczas zastosowania. W zadnej sytuacji fgczna odpowiedzialnosc firmy
KGS Fire & Security nie moze przekraczac ceny zakupu produktu. Powyzsze
ograniczenie ma zastosowanie w maksymalnym zakresie dozwolonym przez
odpowiednie prawo, niezaleznie od tego, czy firma KGS Fire & Security
otrzymata informacje o mozliwosci powstania takich szkod i niezaleznie od tego,
czy dowolne srodki zaradcze spetnity swoj cel.

Urzadzenie nalezy instalowac¢ zgodnie z zaleceniami zawartymi w niniejszej
instrukcji oraz zgodnie z obowigzujgcym prawem.

Podczas przygotowywania niniejszej instrukcji dotozono wszelkich staran, aby
zapewni¢ najwyzszg aktualnosc tresci, jednak firma KGS Fire & Security nie
ponosi odpowiedzialnosci za btedy ani przeoczenia.

Ostrzezenia i zastrzezenia dotyczace produktu

Ten produkt jest przeznaczony do sprzedazy i montazu przez wykwalifikowanych
specjalistow. KGS Fire & Securitynie udziela zadnej gwarancji, ze jakakolwiek
osoba lub jakikolwiek podmiot nabywajgcy jej produkty, w tym ,autoryzowani
sprzedawcy” oraz ,autoryzowani dealerzy”, sg prawidtowo przeszkoleni lub
doswiadczeni tak, by mogli prawidtowo zamontowac¢ produkty zabezpieczajace.

Wiecej informacji o zastrzezeniach dotyczacych gwarancji oraz bezpieczenstwa
produktéw mozna przeczytac na stronie
https://firesecurityproducts.com/policy/product-warning/ lub po zeskanowaniu
kodu QR:

Komunikaty dodatkowe

Komunikaty dodatkowe ostrzegajg o warunkach i praktykach, ktére mogg byc¢
przyczyng niepozgdanych rezultatow. Komunikaty te uzyte w tym dokumencie
zostaty wymienione i opisane ponize;j.
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OSTRZEZENIE: ostrzezenia informujg o zagrozeniach, ktére mogg spowodowacd
odniesienie obrazen lub utrate zycia. Informujg o czynnosciach, jakie nalezy
podjaé¢ lub ktérych nalezy unikaé, aby uchroni¢ sie przed odniesieniem obrazen
lub utratg zycia.

Uwaga: uwagi informujg o mozliwym uszkodzeniu sprzetu. Informujg o
czynnosciach, jakie nalezy podjgc¢ lub ktérych nalezy unikaé, aby zapobiegaé
uszkodzeniom.

Uwaga: notatki informujg o mozliwym nieefektywnym wykorzystaniu czasu lub
nieefektywnej obstudze. Dzieki podanym tam informacjom mozesz unikngc¢ strat.
Uwagi prezentujg réwniez wazne informacje, z ktérymi nalezy sie zapoznac.

Symbole na produkcie

) Symbol ten znajduje sie na ptycie gtéwnej urzgdzenia i wskazuje, ze
X ‘ plyta zawiera elementy wrazliwe na tadunki elektrostatyczne.
it

Etykieta ta znajduje sie¢ w komorze lasera w prawym dolnym rogu
otwartej czujki i wskazuje, ze to urzgdzenie stanowi urzgdzenie
laserowe klasy 1 w rozumieniu normy IEC 60825-1. Urzadzenie zawiera

CROBUE wbudowany laser klasy 3B, ktorego nie nalezy wyjmowaé z czuijki,
poniewaz skierowanie promienia laserowego na oko moze spowodowac
uszkodzenie siatkowki.

Symbol ten wskazuje ztgcze uziemienia. Stuzy ono do uziemiania
ekranu kabli. Ekranu nie nalezy podtgczac do ztgczy 0 V lub uziemienia
sygnatu.
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EN 54-20 i UL Instalacja

Instalacja rur musi by¢ zaprojektowana i zweryfikowana pod katem zgodnosci z
normg EN 54-20 za pomocg oprogramowania PipeCAD. Wiecej informaciji
mozna znalez¢ w dokumentaciji Pipe CAD.

EN 54-20 Instalacja

Aby zachowaé zgodnos¢ z normg EN 54-20, po zakohczeniu instalacji nalezy
sprawdzi¢ czas transportu ostatniego otworu probkowania oraz potwierdzi¢, ze
jest on rowny lub krétszy niz czas okreslony przez oprogramowanie PipeCAD.

Aby instalacja byta zgodng z normg EN 54-20 klasy A, B i C, kazdy otwor
probkowania nie moze mie¢ mniejszej czutosci niz 0,62% zac./m.

System mozna dostroi¢ wzgledem obliczen, pozostawiajgc dziatajgcg czujke w
chronionym obszarze na co najmniej 24 godziny z ustawiong czuto$cig dla
instalacji (mozna to zrobi¢ przed instalacjg lub po jej zakonczeniu). Czutos¢
czujki mozna odczyta¢ z wartosci ,,Czuto$¢” na ekranie histogramu zdalnego
oprogramowania (dostarczanego z kazdg czujka).

Oprogramowanie PipeCAD okre$li klase uzywanej konfiguracji. Odbiér
techniczny i okresowe testy systemu muszg obejmowac testy dymu w celu
sprawdzenia, czy system dziata w oczekiwany sposéb i przechodzi w stan Alarm
w czasie okreslonym przez oprogramowanie od najdalszego otworu. Nalezy
réwniez kontrolowac czutos¢ czujki w celu upewnienia sie, ze nie spadta
znaczgco w stosunku do wartosci w czasie instalacji. Jesli wartoS¢ zmienita sie z
jakiejkolwiek przyczyny, nalezy wprowadzi¢ nowg wartos¢ do oprogramowania
PipeCAD, a nastepnie potwierdzi¢, czy ponownie obliczone wartosci czutosci
otwordw znajdujg sie w limitach klas okreslonych powyzej. Nalezy zapisaé
ustawienia systemu, poniewaz zmiana niektorych funkcji programowalnych moze
spowodowac, ze system przestanie by¢ zgodny z zatozong klasg. W przypadku
zmiany funkcji lub istnienia jakichkolwiek watpliwosci zaleca sie ponowne
przetestowanie systemu.
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UL instalacja

Uwaga: Produkty z certyfikatem UL moga by¢ objete dodatkowa certyfikacjg, na
przyktad FM3230. Szczegdty na etykiecie produktu.

Testy przeciwpozarowe zgodnie z wymogami normy UL 268 zostaty wykonany w
nastepujgcy sposob:

taczna diugosc¢ rury probkujacej: 160 ft. (pojedyncza rura)
Liczba otworéw probkowania: 10

Czutosé otworu préobkowania w skrajnie niekorzystnych warunkach
wskazywana przez program PipeCAD:
1.28% zac./ft.”

Wspoétczynnik alarmu: 1
Opodznienie alarmu Pozar 1: 0 sekund

Powyzsze ustawienia zadowalajgce reakcje gwarantujg odpowiednig reakcje na
ptomien testowy w ciggu 120 sekund lub krécej. Ze wzgledu na zapewnienie
zgodnosci z wymogami normy UL 268 nalezy je traktowac jako wartosci w
skrajnie niekorzystnych warunkach. Uktady nalezy planowaé w programie
PipeCAD, a wskazywana czuto$¢ otworu w skrajnie niekorzystnych warunkach
powinna by¢ lepsza niz 1,28 zac./ft.*. Nalezy przeprowadzi¢ rozruchowe testy
dymne, aby sprawdzi¢, czy najbardziej oddalony od czujki otwor probkowania
umozliwia wygenerowanie alarmu pozarowego w ciggu 120 sekund od pobrania
dymu.

*Wyniki nalezy zweryfikowaé podczas instalacji, wprowadzajgc czutos¢ czujki
Pozar 1 (wskazywang na ekranie histogramu zdalnego oprogramowania) w
programie PipeCAD w polu ,,Opcje/Opcje obliczen/Czutos¢ czujki” i przeliczajgc
wyniki ukfadu.
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Rozdziat 1: Opis produktu i elementéw

Wprowadzenie

Ta czujka to zaawansowane urzgdzenie nowej generacji do wykrywania dymu,
charakteryzujgca sie wysokg jakoscig oraz posiadajgca najlepsze cechy
systemdw zasysajgcych, tgcznie z bardzo wczesnym ostrzeganiem. Czujka
zostata zaprojektowana pod katem prostej instalacji i eksploatacji. Zastosowano
w niej opatentowang ,sztuczng inteligencje” o nazwie ClassiFire, ktéra umozliwia
czujce samodzielng konfiguracje w celu uzyskania optymalnej czuto$ci, progow
alarmu i minimalnej liczby fatszywych alarméw w réznych srodowiskach.

Dziatanie czujki polega na prébkowaniu powietrza z obszaru chronionego
poprzez nadzorowang siec rur w relatywnie niewielkich obszarach. Probkowane
powietrze przechodzi przez filtr w celu usuniecia kurzu i brudu przed wejsciem do
komory detekcji. W celu przeanalizowania probkowanego powietrza i
wygenerowania sygnatu reprezentujgcego poziom obecnego dymu uzywane sg
najnowoczesniejsze uktady elektroniczne.

Sztuczna inteligencja ClassiFire monitoruje takze komore czujki i filtr pod kgtem
zanieczyszczen, stale dostosowujgc odpowiednie parametry dziatania w celu
neutralizowania negatywnych skutkow zanieczyszczen. Unikatowg funkcjg
zasysajgcych czujek dymu jest mozliwos¢ zapewniania spéjnego poziomu
ochrony w wielu réznych srodowiskach poprzez ciggte dokonywanie niewielkich
zmian czuto$ci.

Czujki zasysajgce umozliwiajg wykrywanie ,trudnych do wykrycia” wolno
rozwijajgcych sie pozaréow wynikajgcych z przecigzenh elektrycznych w trudnych
warunkach srodowiskowych.

Dostepne oprogramowanie dla czujki
Dostepne sg nastepujgce aplikacje:

* Oprogramowanie Remote: pakiet oprogramowania dostarczany jest
bezptatnie z kazdg czujkg, umozliwiajgc uzytkownikowi ustawienie i
skonfigurowanie programowalnych funkcji jednej lub wielu czujek z poziomu
komputera podtgczonego za pomocg kabla szeregowego RS-232.

* Oprogramowanie SenseNET: oprogramowanie SenseNET stuzy do
konfigurowania i zarzgdzania duzg siecig czujek przy uzyciu prostego,
graficznego interfejsu uzytkownika na komputerze podtgczonym do czujki lub
modutu sterowania za pomocg kabla szeregowego RS-232 przytgczonego do
interfejsu konwertera RS-485.
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Rozdziat 1: Opis produktu i elementéw

Dane techniczne

Uwaga: urzagdzenia nalezy uzywaé wytgcznie zgodnie w zakresie podanych tu
danych technicznych. Uzycie w inny sposéb moze spowodowac uszkodzenie
urzadzenia, obrazenia ciata lub szkody materialne.

Tabela 1: Dane techniczne

Specyfikacja

Wartosé

Wartos$¢ znamionowa SELV

Napiecie zasilajgce

Rozmiar (szer. x wys. x gteb.)
Waga

Zakres temperatury pracy

Zakres wilgotnosci dziatania

Zakres czutosci
(% zac./ft.)
(% zac./m)

Maksymalna rozdzielczo$é
czutosci

Zasada wykrywania
Zakres wielkosci czgsteczek
Pobor pradu

Obcigzalnosé styku
przekaznika

Maksymalna diugos¢ rury
prébkujgce;j

Wiloty rury probkujgcej

Srednica wewnetrzna rury
prébkujgcej

Poziomy alarmu

Interwat serwisowania komory
Interwat wymiany filtru

Czas pracy lasera (MTTF)
Programowanie

Kabel magistrali danych
Dtugos¢ magistrali danych
Klasa IP

EN 62368-1 Klasa lll

21,6—-26,4 V (prad staty)
Typ zasilacza: zgodny z normg EN 54-4

300 x 220 x 90 mm (11,8 x 8,6 x 3,5")
3,8 kg (8,4 Ibs) ze stacjg dokujaca

-10 do +60°C (EN 54-20)
32 do 100°F (UL 268, CAN/ULC-S529, FM3230)

0 do 90% bez kondensac;ji

EN 61010-1 Poziom zanieczyszczen 1
EN 61010-1 Kategoria instalacji Il

Min. = 7,62%, maks. = 0,00914% FSD
Min. = 25%, maks. = 0,03% FSD

0,0015% zac./m (0,00046% zac./st.)

Wykrywanie masy metoda rozpraszania $wiattem laserowym
0,0003 pm do 10 ym

400 mA

500 mA przy 30 V (prad staty)

100 metréw (330 ft.) tacznie

2

3/4 cala ($rednica wewnetrzna) lub 27 mm ($rednica
zewnetrzna)

4 (Alarm 2, Alarm, alarm wstepny i dodatkowy)
1 przekaznik standardowo, dostepne inne

Ponad 8 lat (w zalezno$ci od srodowiska)
Ponad 5 lat (w zalezno$ci od srodowiska)
Ponad 1000 lat

Na komputerze przez RS-232 lub RS-485
Kabel danych RS-485

1,2 km (3/4 mile)

IP40
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Rozdziat 1: Opis produktu i elementéw

Wskazniki

Rysunek 1 przedstawia trzy wskazniki czuijki.

Rysunek 1: Wskazniki czujki

i

/
) Alarm O /
/,/ /

Uszkodz.Q

oK o/

(1) Alarm: zaczyna $wieci¢ po osiggnieciu poziomu alarmu i uptynieciu okreslonych opdznien.

(2) Uszkodz: zaczyna swiecic, kiedy urzadzenie jest uszkodzone, a sygnat uszkodzenia jest
wysyfany do centrali pozarowe;.

(3) OK: swieci, wskazujgc normalne dziatanie, kiedy nie ma zadnych uszkodzen. Wskaznik OK

bedzie migac przez 15-minutowy okres FastLearn, kiedy czujka po raz pierwszy uczy sie
Srodowiska.
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Rozdziat 1: Opis produktu i elementéow

Whnetrze czujki

Rysunek 2 przedstawia gtéwne elementy wewnagtrz czujki widoczne po zdjeciu
pokrywy.

Rysunek 2: Widok wewnetrzny czujki (modele EN / UL)

) Odigczane ztgcza

) Filtr

(3) Port szeregowy RS232
) Przetacznik DIP adresu czujki
)

Port karty APIC (Addressable Programmable Interface Card) lub karty wyjs¢
przekaznikowych

(6) Ostona wewnetrzna (tylko modele UL)
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Rozdziat 1: Opis produktu i elementéow

Odtaczane bloki zlgczy

Rysunek 3 ponizej przedstawia potgczenia ztgcza, ktdre tgczg czujke z innymi
elementami uktadow elektronicznych.

Rysunek 3: Potaczenia bloku ztgczy czujki

©) (4) ®)

(2)
(1

(1) Wyjscie przekaznikowe uszkodzenia (styki rozwarte = USZKODZENIE)

(2) Wyjscie przekaznikowe pozaru (styki zwarte = POZAR)

(4) Ztacza RS-485/ SenseNET

)
)
(3) Potgczenia adresowalnej magistrali APIC w celu uzycia w potgczeniu z kartg interfejsu
)
(5) Ztacza zasilacza
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Rozdziat 2: Instalacja i konfiguracja

Wprowadzenie

W rozdziale tym zawarto informacje wymagane do zainstalowania systemu
czujek.
Aby zamontowa¢ czujke:

1. Rozpakuj opakowanie. Upewnij sie, ze pakiet zawiera dysk CD-ROM, dwa
pierscienie ferrytowe, dwa dtawiki kabli i urzgdzenie.

2. Okresl optymalng lokalizacje czujki.

3. Zamontuj karte APIC lub karte wyjs¢ przekaznikowych wewnatrz czujki, jesli
to konieczne.

4. Zamontuj stacje dokujgca.

5. Podfgcz stacje dokujgcg do sieci rur probkujgcych.

6. Przymocuj czujke do stacji dokujgce;j.

Instalacja powinna by¢ wykonywana tylko przez przeszkolonych technikéw.

Instalacja powinna by¢ wykonywana zgodnie z odpowiednimi wymaganiami
instalaciji.

Sa to:
+ NFPA-70, Krajowe przepisy elektryczne

 NFPA-72, Krajowe przepisy dotyczgce systemow przeciwpozarowych i
sygnalizaciji

+ CSA C22.1 Kanadyjskie przepisy elektryczne, czes¢ 1
+ CAN/ULC-S524 Instalacja systemow przeciwpozarowych
+ Wszelkie inne lokalne, krajowe wymogi lub normy dotyczgce instalaciji.

OSTRZEZENIE: zagrozenie porazenia prgdem elektrycznym. Wszystkie
potgczenia nalezy wykonywac przy wytgczonym zasilaniu.

Srodki ostroznosci dotyczace wyladowan
elektrostatycznych

System zawiera elementy wrazliwe na tadunki elektrostatyczne. Przed obstugg
jakichkolwiek obwoddw nalezy uziemic sie przy uzyciu odpowiedniej opaski na
nadgarstek.

Uwaga: podczas obstugi elementéw elektrycznych lub ptytek drukowanych
nalezy stosowac srodki ostroznosci dotyczgce elektrycznosci statycznej. Ich
nieprzestrzeganie moze spowodowac uszkodzenie elementéw.
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tadunki elektrostatyczne mozna zredukowac, przestrzegajgc nastepujgcych
wytycznych:

« Zawsze nalezy uzywac przewodzgcych lub antystatycznych pojemnikow w
celu transportu i przechowywania, je$li konieczny jest zwrot jakiegos
elementu.

» Podczas obstugi urzagdzen nalezy nosi¢ opaske na nadgarstku i zapewnié
odpowiednie uziemienie podczas procesu instalaciji.

» Nigdy nie nalezy przesuwac urzgdzenia wrazliwego na elektrycznos¢
statyczng po nieuziemionej powierzchni. Nalezy unika¢ bezposredniego
kontaktu ze stykami lub ztgczami.

* Nalezy unika¢ umieszczania wrazliwych urzadzen na powierzchniach
plastikowych lub winylowych.

* Nalezy zminimalizowac obstuge wrazliwych urzgdzen i ptytek drukowanych.

Ogodlne wytyczne dotyczace montazu

Ponizej przedstawiono krotki zestaw wskazéwek dotyczgcych instalacji czujek:

* Czujka powinna by¢ zamontowana na poziomie zapewniajgcym tatwy dostep
do portu szeregowego RS-232 w celu konfigurowania i programowania.

* Nie nalezy blokowa¢ w zaden sposéb wylotu powietrza z urzgdzenia. Jesli
urzgdzenie jest zamontowane w miejscu o innym cisnieniu powietrza niz
miejsce prébkowania (np. w przewodzie powietrznym), nalezy poprowadzi¢
rure z wylotu powietrza do strefy o tym samym cisnieniu co otwory
probkowania.

+ Otwory prébkowania powinny by¢ wolne od zadzioréw i opitkdw.

+ Wszystkie kable sygnatowe muszg by¢ odpowiednie do zastosowania.
Okreslony typ kabla zwykle zalezy od lokalnych przepiséw pozarowych.

» Nie nalezy umieszczac¢ urzgdzenia w miejscach, w ktérych temperatura lub
wilgotnos¢ wykracza poza okreslony zakres dziatania.

» Urzadzenia nie nalezy umieszcza¢ w bezposrednim sgsiedztwie urzgdzen,
ktore generujg czestotliwosci radiowe o wysokim poziomie (takich jak alarmy
radiowe) lub urzgdzen generujgcych wysoki poziom pola
elektromagnetycznego (takich jak silniki lub generatory elektryczne).
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Stacja dokujgca

Prosty montaz czujki jest mozliwy dzieki podtgczeniu catego okablowania i
wszystkich rur przy uzyciu stacji dokujacej. Jest to wygodna funkcja, ktéra
umozliwia demontaz lub wymiane czujki bez roztgczania okablowania i
zainstalowanych rur.

Wiloty stacji dokujgcej (probkujgce) i wylot powietrza stacji dokujgcej umozliwiajg
potgczenie z siecig rur. Wloty powietrza stuzg do zasysania powietrza z sieci rur.
Wylot powietrza umozliwia skierowanie powietrza wylotowego czujki z powrotem
do obszaru prébkowania, jesli jest to wymagane ze wzgledu na réznice cisnienia
atmosferycznego. Patrz Rysunek 4 na stronie 10.

Rysunek 4: Stacja dokujaca

1mn @ (3)

(4)

(1) Diawik kabla (4) Otwory montazowe na $ruby
(2) Ztacze wylotowe (5) Zigcze uziemienia

(3) Ztacze probkowania

Zastosowanie

Czujka zostata zaprojektowana w celu wykrywania rozpoczynajgcego sie powoli
pozaru na niewielkim obszarze. Mozliwe jest zastosowanie jej w szerokiej gamie
zastosowan, na przyktad w niewielkich, podzielonych pomieszczeniach, w
stelazach magazynowych lub w elementach urzgdzen elektronicznych lub
elektromechanicznych, w ktérym pozgdane jest zapewnienie niezaleznego
zgtaszania pozarow. W przypadku podzielonych pomieszczen zwykle uzywane
sg oddzielne czujki zasysajgce w kazdym podzielonym obszarze.

10 LaserSense 100 Podrecznik instalatora zasysajgcego systemu wykrywania dymu



Rozdziat 2: Instalacja i konfiguracja

Czujka nie jest przeznaczona do ochrony duzych obszaréw ani do prébkowania
w obszarach, w ktérych mogg wystepowac réznice w predkosci przeptywu
powietrza lub roznice cisnienia. Jesli wymagane jest wykrywanie w srodowiskach
tego typu, nalezy uzy¢ czujek innego typu.

Projekt systemu

Prosty projekt z krotkimi rurami probkujgcymi zapewnia najlepsze wyniki. W
przypadku tej czujki nalezy unikac ztozonych instalacji rur probkujgcych. Nie
zaleca sie stosowania trojnikéw. Czujka standardowo jest wyposazona w dwa
wloty rur prébkujgcych. Preferowane jest uzycie dwoch krotszych rur zamiast
jednej dtuzszej. Jesli uzywane sg dwie rury probkujgce, nalezy dotozy¢ staran,
aby dtugosc¢ kazdej rury i liczba otwordéw prébkowania na poszczegolnych rurach
roznity sie maksymalnie o 10%. Mozna to sprawdzi¢ przy uzyciu
oprogramowania do projektowania systemu PipeCAD. Nieuzywane wloty rur
prébkujgcych nalezy zaslepi¢ zatyczkami rur.

Maksymalna dtugosc rury probkujgcej uzywanej z czujkg wynosi 100 m w
przypadku nieruchomego powietrza. Rura moze mie¢ 25 otwordw probkowania
(lub punktow prébkowania zdalnego z kapilarami). Zapewni to czas transportu od
konca rury prébkujgcej wynoszgcy maksymalnie 120 sekund. Jesli w chronionym
obszarze wystepuje przeptyw powietrza, maksymalna dozwolona dtugos¢ rury
prébkujgcej ulega skroceniu. W obszarach lub zastosowaniach, w ktérych
predkosc¢ przeptywu powietrza przekracza 1 m na sekunde, maksymalna dtugos¢
rury prébkujgcej ulega zmniejszeniu do 40 m.

Aby instalacja byta zgodna z normg EN 54-20, rury muszg by¢ zgodne co
najmniej z normg EN 61386-1 klasa 1131.

Uwaga: podczas projektowania sieci rur i weryfikowania jej wydajnosci nalezy
uzywac oprogramowania do modelowania rur PipeCAD.

Punkty probkowania nalezy zawsze umieszcza¢ w miejscu, gdzie z najwiekszym
prawdopodobienstwem wystgpi przeptyw dymu. Na przyktad nie nalezy
spodziewac sie prawidtowego dziatania punktéw prébkowania zamontowanych
na suficie, jesli przeptyw powietrza z systeméw klimatyzacji uniemozliwia
dotarcie na poziom sufitu zimnego dymu z rozpoczynajgcego sie powoli pozaru.
W takim przypadku zwykle lepiej jest umiescic rure probkujgcg bezposrednio w
strumieniu przeptywajgcego powietrza (na przyktad przy czerpni powietrza
powrotnego do klimatyzatora).

Uwaga: w celu okreslenia wtasciwej lokalizacji punktu prébkowania nie ma innej
metody niz przeprowadzenie testow dymu przed zainstalowaniem rur.

Jedna czujka moze chroni¢ nie wiecej niz dwa urzgdzenia wentylacyjne/
klimatyzacyjne. W przypadku takiego zastosowania nalezy upewnic sie, ze rura
probkujgca zostata umieszczona z dala od powietrza o wysokiej predkosci w
poblizu kratki wlotu powietrza przy uzyciu uchwytéw dystansowych, jak
przedstawia to Rysunek 5.
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Rysunek 5: Urzadzenie wentylacyjne w bezposrednim sasziedztwie czujki

(7)
(8)
(1) Nieprawidtowa lokalizacja (6) Czujka
(2) Czujka (7) Urzadzenie wentylacyjne
(3) Rura prébkujgca (8) Obudowa urzgdzenia
(4) Uchwyty dystansowe (9) Kierunek przeptywu dymu
(5) Prawidtowa lokalizacja
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Powyzej lub ponizej instalacji stropowych

Czujka dostarczana jest ze stacjg dokujgca (patrz Rysunek 4 na stronie 10).
Umozliwia to probkowanie w obszarach, ktére mogg miec inne cisnienie
powietrza niz lokalizacja czujki. Typowe zastosowania obejmujg probkowanie w
przewodach powietrznych. Umozliwia to instalacje czujki w pustych obszarach
pod podtogg lub sufitem, a takze probkowanie urzgdzen komputerowych. Patrz
Rysunek 6 i Rysunek 7.

Rysunek 6: Instalacja rur powyzej sufitu podwieszanego z widoczng czujka (z rurg wylotowa)

(1) (2)

(1) Rura prébkujgca (4) Rura wylotowa
(2) Otwor probkowania (5) Sufit podwieszany
(3) Czujka
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Rysunek 7: Instalacja rur powyzej sufitu podwieszanego z czujkag zamontowang w
obszarze miedzystropowym (bez rury wylotowej)

(@) @)

(1) Rura prébkujgca (3) Czujka
(2) Otwor probkowania (4) Sufit podwieszany
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Zamieszczona ponizej Tabela 2 zawiera liste wytycznych procedur dotyczgcych

montazu czujki.

Tabela 2: Wytyczne procedury

Nalezy

Nie nalezy

Upewni¢ sie, ze kable zasilajgce i sygnatowe sg
prawidtowo podtgczone przed wigczeniem
zasilania. W tym celu nalezy uzyé
identyfikatorow kabli lub wykonaé kontrole
ciggtosci elektrycznej. Nieprawidtowe
potgczenie moze spowodowaé uszkodzenie
czujki.

Upewnic sie, ze kabel jest odpowiedniego typu
dla potgczenia.

Upewnij sie, ze wszystkie Sruby potgczen
przewodow sg mocno dokrecone.

Rozmiesci¢ punkty probkowania w taki sposéb,
aby czujka mogta wykry¢ dym jak najwczesnie;.
Upewni¢ sie, ze wylot czujki znajduje sie w
obszarze o tym samym cisnieniu
atmosferycznym co rury probkujgce. W tym
celu umies¢ czujke w chronionym obszarze lub
poprowadz rure z wylotu czujki do chronionego
obszaru.

Upewnic sie, ze Srodowisko chronionego
obszaru jest zgodne z parametrami dziatania
czujki.

Zamkna¢ nieuzywane ztgcza wlotéw rur na
czujce, aby zapewni¢ optymalne dziatanie.

Ustawi¢ odpowiedni wspotczynnik alarmu
ClassiFire dla obszaru, w ktérym bedzie
wykonywane wykrywanie.

Ustawi¢ prawidtowo przetgczniki adresu czujki,
jesli bedzie ona uzywana w sieci.

Upewnic sieg, ze czujka jest prawidtowo
uziemiona.

Upuszczaé czujki.

Instalowac czujek w wilgotnych miejscach lub
obszarach narazonych na wilgo¢.

Odtaczac¢ ani podtgczac ptytek w czasie pracy
czujki.

Podtgczaé wewnetrznych ztgczy 0 V do
uziemienia lokalnego.

Uzywac ponownie wktadow filtréw po wyjeciu.

Regulowac lub modyfikowa¢ ustawien czujki w
inny sposéb niz przy uzyciu funkcji
programowanych przez uzytkownika. Wszystkie
préby regulacji potencjometru lasera mozna
wykryé, co spowoduje uniewaznienie gwarancji
na produkt.

Umieszczaé czujki w poblizu Zrédet
czestotliwo$ci radiowych o duzej mocy.
Umieszczac czujki zbyt blisko innych urzadzen,
w wyniku czego nie bedzie dostepna
wystarczajgca ilos¢ miejsca w celu wymiany
filtréw lub dostepu do ztgcza RS-232.

Uzywac rur prébkujgcych o srednicy
zewnetrznej ponizej 27 mm (1 cal) bez
odpowiedniego adaptera rury 27 mm (1 cal).
Bardzo wazne jest, aby nie byto zadnych
wyciekéw w miejscu potgczenia rury z czujka.
Uzywaé nadmiernej sity podczas montazu rur
prébkujgcych, poniewaz moze to spowodowac
uszkodzenie czujki.
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Montaz

Montaz mechaniczny

Stacja dokujgca podtgczana jest do zainstalowanego systemu rur probkujgcych
oraz mocowana do powierzchni montazowej przy uzyciu trzech Srub o typie
odpowiednim dla danej powierzchni. Przed przymocowaniem nalezy upewnic sie,
ze rury probkujgce i wylotowe sg prawidtowo osadzone w ztgczach rur. Jesli
uzywana jest rura wylotu stacji dokujgcej, nalezy upewnic sie, ze rury
prébkowania i wylotowe sg przymocowane do odpowiednich ztgczy. Patrz
Rysunek 4 na stronie 10.

Zdejmowanie pokrywy przedniej

Aby zdjg¢ pokrywe przednig, nalezy odkreci¢ szes¢ srub mocujgcych z przodu
urzgdzenia. Nastepnie mozna zdjg¢ pokrywe.

Montaz elektryczny

Czujka jest dostarczana ze ztgczami umozliwiajgcymi ich szybki demontaz (patrz
Rysunek 3 na stronie 6). Mozna je wyjgc z gniazd poprzez uniesienie ich pod
katem prostym do ptytki drukowane;.

Przed wyjeciem nalezy zapisac orientacje kazdego bloku ztgczy i jego funkcje.
Zaleca sie takze oznaczenie wszystkich kabli potgczeniowych za pomocg
odpowiednich etykiet identyfikacyjnych lub kolorowych pierscieni, aby utatwi¢
proces podtgczania.

Kazda czujka jest dostarczana z parg pierscieni ferrytowych do eliminaciji fal
radiowych. Aby zachowac¢ zgodnos¢ ze wszystkimi odpowiednimi wymogami
dyrektywy EMC, przewodniki kazdego kabla nalezy owingc¢ jeden raz wokot
ferrytu w pokazany sposob przed podtgczeniem do wiasciwego ztgcza. Przewody
zasilacza nalezy owing¢ wokoét oddzielnego ferrytu, ale rézne przewody
sygnatowe (np. RS-485 i przekazniki) mogg korzystac z tego samego ferrytu.
Nalezy pozostawi¢ okoto 30 mm (1-1/4 ") przewodu miedzy koncem ferrytu i
blokiem ztgczy, aby unikng¢ naprezen. Aby to osiggngc¢, konieczne moze byc¢
usuniecie izolacji kabla na odcinku okoto 130 mm (5 "). Ekran nalezy
zaterminowac pod zaslepka dtawika kabli (zobacz Rysunek 8).
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Rysunek 8: Tworzenie petli przewodéw potaczeniowych przekaznika wokét ferrytu

OSTRZEZENIE: zagrozenie porazenia prgdem elektrycznym. Wszystkie
potgczenia nalezy wykonywac przy wytgczonym zasilaniu.

Potaczenia zasilacza

Kabel zasilajgcy powinien by¢ ekranowany (izolowany). Nalezy go przeprowadzi¢
przez dostarczony metalowy dtawik kabli, pozostawiajgc okoto 35 mm (1-1/4 ")
kabla wysunietego z dotu dtawika kabli. W zaleznosci od typu uzywanego kabla
moze by¢ konieczne zwiekszenie srednicy kabla przy uzyciu tulei lub tasmy
izolujgcej w celu zapewnienia prawidtowego przytrzymania kabla po petnym
zacisnieciu dfawika kabli.

Uwaga: przed wyjeciem zigczy nalezy zwroci¢ uwage na ich orientacje.

Aby podtaczy¢ zasilanie:

1. Zdejmij pokrywe przednig czujki i wyjmij ztgcze zasilania, ktére znajduje sie w
lewym gornym rogu czujki. (Rysunek 2 na stronie 5 przedstawia zdjecie czujki
ze zdjetg pokrywa przednig. Rysunek 9 na stronie 18 przedstawia
szczegotowe zdjecie zaciskdw zasilania).

2. Odtacz ztgcza zasilania.

3. Podigcz przewody 0 Vi +24 V (prad staty) odpowiednio do ztgczy Srubowych
L0V 1,24V”,

4. Podtgcz ekranowany (izolowany) przewdd do ztgcza uziemienia w stacji
dokujgce.

5. Podigcz drugi przewdd ze ztgcza uziemienia do ztgcza uziemienia w stacji
dokujgcej. Rysunek 4 na stronie 10 przedstawia potozenie ztgcza uziemienia
dla obu typéw stacji dokujgcych.

6. Podigcz przewody uziemienia do ztgcza uziemienia.

7. Wi6z ztgcze w taki sam sposob, jak przed wyjeciem.
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Rysunek 9: Ztacza zasilania czujki

Potaczenia sygnatowe

Aby podtaczy¢ przewod sygnatowy:

1. Przeprowadz przewdd odpowiedniego typu (ekranowana skretka (9841)
RS-485 120 omoéw lub odpowiednik) przez drugi diawik kabli.

2. Dokrec dtawik kabli, pozostawiajgc okoto 35 mm (1-1/4 ") kabla od spodu
dtawika.

3. Wyjmij 3-zaciskowe ztgcze obok gniazda zasilania (jesli czujka jest
podtgczana do systemu SenseNET) lub 4-zaciskowe ztgcze magistrali (jesli
czujka jest podtgczana do centrali pozarowej wraz z kartg adresowalnej
magistrali APIC). Rysunek 10 zawiera ilustracje ztgczy, a sekcja “Ustawianie
adresu czujki” na stronie 22 przedstawia szczegétowe informacje dotyczace
adresowania.

Rysunek 10: Ztacza adresu APIC i RS-485/SenseNET

(1) )

(1) Ztacze adresu APIC (2) Ztacza RS-485/ SenseNET
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Na przyktad w przypadku systemu sieciowego z uzyciem kabla ekranowanego
nalezy podtgczy¢ ekran do ztgcza ,SCN”, przewody A magistrali do ztgcza ,A”, a
przewody B magistrali do ztgcza ,B”.

Jesli czujka znajduje sie w srodku tancucha sieciowego (z potgczeniami
wejsciowymi i wyjsciowymi), bardziej wygodne moze by¢ potgczenie wspdlnych
przewodow magistrali A i magistrali B oraz ekranowania pojedynczych
przewodow A, B przy podtgczeniu do bloku ztgczy.

Rysunek 11 przedstawia potgczenia zasilania i sygnatowe do stacji dokujgcej z
uzyciem jednego kabla sieciowego.

Rysunek 11: Potaczenia zasilania i sygnalizacji do stacji dokujacej

(")

(6)

(1) Ekranowany przewod zasilania do ztgcza (5) Przewdd zasilania +24V
uziemienia . S
(6) Przewdd ze zigcza uziemienia do
(2) Przewdd A magistrali RS-485/SenseNET zacisku uziemienia
(3) Przewdd B magistrali RS-485/SenseNET (7) Przewdd zasilania OV

(4) Ekranowany przewod magistrali
RS-485/SenseNET
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Potaczenie przekaznika

Czujka zawiera wyjscie przekaznikowe pozaru (alarmu) (odpowiadajgcy
poziomowi alarmu POZAR 1), ktdrezwiera styki w przypadku alarmu oraz wyjécie
przekaznikowe ogolnego uszkodzenia, ktore rozwiera styki w przypadku
dowolnego stanu uszkodzenia lub wytgczenia zasilania (zobacz Rysunek 12 na
stronie 20). Sg to przekazniki typu beznapieciowego. Maksymalne natezenie
pradu przeptywajgcego wynosi 500 mA przy 30 V (prad staty).

Rysunek 12: Wyjscia przekaznikowe uszkodzenia i pozaru (alarmu)

(1) )

(1) Wyjscie przekaznikowe uszkodzenia (2) Wyjscie przekaznikowe pozaru (alarmu)

Potaczenie z centralami pozarowymi

Ze wzgledu na elastyczng nature czujki i wiele mozliwych konfiguraciji
dostepnych jest wiele opcji potgczenia czujek z centralg pozarowg. Czujka
zapewnia nastepujgce metody potgczenia z centralami pozarowymi:

* Do konwencjonalnych central pozarowych przy uzyciu stykow przekaznikow
pozaru (alarmu) i uszkodzenia czujki.

+ Do adresowalnych central pozarowych poprzez karty APIC (Addressable
Programmable Interface Card).

Karty APIC mozna zamontowa¢ wewnatrz czujki. Moga one uproscic¢ instalacje w
przypadku potgczenia z adresowalnymi obwodami linii sygnatowych (signaling
line circuit, SLC). Uzycie karty APIC jest w petni zalezne od protokotu SLC, a to
od producenta i modelu centrali pozarowej.

OSTRZEZENIE: niezgodne kombinacje paneli APIC mogg doprowadzié do
powstania systemu, ktory nie bedzie dziata¢ w przypadku zdarzenia, co grozi
utratg zycia i/lub powaznymi stratami.
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Karta APIC podtgczana jest do ztgcza na ptycie gtdwnej za pomocg tasmy. Po
podtgczeniu wejscie i wyjscie obwodu SLC zostajg potgczone z adresowalnymi
ztgczami magistrali ptyty gtownej, a przetgczniki DIP adresu sg ustawiane na
adres SLC. Karty APIC majg dwa tryby dziatania: z pojedynczym adresem lub z
wieloma adresami.

Kiedy interfejs jest ustawiony w trybie pojedynczego adresu, karta pojawia sie
jako pojedynczy adres w obwodzie SLC, a stan czujki jest odczytywany z tego
adresu.

Tryb wielu adresdw jest uzywany podczas monitorowania stanu wielu czujek z
kolejnymi adresami przy uzyciu pojedynczego obwodu SLC. Tryb wielu adresow
uzywany jest tylko w module sterowania.

Podtaczanie czujki do karty APIC

Karta APIC jest montowana na czterech kotkach montazowych na ptytce
drukowanej czujki przy uzyciu dostarczonych srub. Przedstawia to Rysunek 13
na stronie 22.

Potgczenia z centralg pozarowg wykonywane sg przy uzyciu ztgczy BUS L1 i H1
(wejscie i wyjscie magistrali 1) oraz ztgczy BUS L2 i H2 (wejscie i wyjscie
magistrali 2). Przedstawia to Rysunek 10 na stronie 18.

Jedyne wymagane ustawienie wykonywane jest za pomocg przetgcznikéw DIP
adresu karty APIC. Poczatkowy adres petli wprowadzany jest na przetaczniku
SWH1, a koncowy adres petli — na przetgczniku SW2. W przypadku pojedyncze;j
czujki adresy poczgtkowy i koncowy sg takie same.

Uwaga: adres czujki w petli SenseNET i adres protokotu adresowalnej centrali
pozarowej sg identyczne, tzn. nie jest wykonywana translacja adresow. Niektore
protokoty mogg nie obstugiwaé wszystkich dostepnych pozioméw alarmu, a
raportowanie uszkodzen zwykle wskazuje tylko uszkodzenie ogoine bez
szczegotowych informacji o uszkodzeniu. Wiecej informacji mozna znalez¢ w
dokumentacji okreslonego protokotu APIC.
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Rysunek 13: Potaczenia karty APIC (modele EN / UL)

©)

(1) Kotki montazowe (4x)

(2) Potgczenie interfejsu APIC

(3) Przetgcznik adresu karty APIC (2x)
)

(4) Ostona wewnetrzna (tylko modele UL)

Ustawianie adresu czujki

Aby czujka mogta identyfikowac sie do komputerowego modutu sterowania lub
centrali pozarowej, kazda czujka musi mie¢ unikatowy adres z zakresu od 1 do
127. Adres czujki ustawiany jest przy uzyciu przetgcznika DIP SW1 znajdujgcego
sie w lewym dolnym rogu czujki na ptycie gtdwnej. Gérne ustawienie
przetgcznika oznacza 1, a dolne — 0. Adres czujki ustawiany jest przy uzyciu 7-
bitowego kodu binarnego (przetgcznik 8 oznacza wartos¢ 128, ktéra znajduje sie
poza zakresem adresow mozliwych do uzycia). Rysunek 2 5 przedstawia
lokalizacje przetgcznikdéw DIP czujki.

Rysunek 14 przedstawia przyktadowe ustawienie przetgcznika DIP.
Adres ten oznacza adres binarny 11000110 lub:
(1x1)+(1x2)+(0x4)+(0x8)+(0x16)+(1x32)+(1x64)+ (0x128) =99
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Podtaczenie czujki do sieci czujek
SenseNET/RS-485

W ramach pojedynczej magistrali SenseNET mozna potgczy¢ maksymalnie 127
czujek. taczna diugosc kabla miedzy sgsiadujgcymi czujkami wynosi
maksymalnie 1,2 km (3/4 mile).

Rysunek 15 przedstawia przyktad dwoch czujek podtgczonych do magistrali 127
czujek z modutem sterowania i wieloma czujkami LaserSense HSSD-2. Nalezy
pamietac, ze czujki LaserSense HSSD-2 majg dwie magistrale
wejsciowe/wyjsciowe (1A/1B i 2A/2B). Ten czujki ma tylko jedng takg magistrale
(A/B). Z tego powodu kazde ztgcze magistrali ma przewod wejsciowy i
wyjsciowy, a nie pojedynczy przewdd w kazdym ztgczu jak w przypadku czujek
LaserSense HSSD-2.

Rysunek 15: Podigczanie czujki do sieci SenseNET

RS485 1A RS485 1A RS485 1A
RS485 1B RS485 1B RS485 1B
SCRN SCREEN 1] SCREEN 1
RS485 2A A A RS485 2A RS485 2A
RS485 2B B B RS485 2B RS485 2B
SCRN SCN SCN SCREEN 2 SCREEN 2
(M @) (3) (4) ()

(1) Modut sterowania

(2) Czujka 1

(3) Czujka 2

(4) Czujka 3 (LaserSense HSSD-2)
(5) Czujka 127 (LaserSense HSSD-2)

Potgczenie przewoddw wejsciowych i wyjsciowych dla kazdej magistrali oraz
potgczenia ekranowania jest bardzo proste. Mozliwe jest zlutowanie i zacisniecie
pojedynczego przewodu lub tulejki tgczgcej z kazdg parg przewodow, co utatwia
ich podtgczenie do ztgczy srubowych. W tym przypadku zaleca sie izolowanie
gotych potgczen przewoddw, aby zapobiec zwarciom magistrali danych, ktére
mogtyby spowodowac utrate danych w magistrali SenseNET.

Rysunek 15 25 przedstawia przyktad, w ktéorym mozna uzyskac tagczng dtugosc
kabla RS-485 do 1,2 km (3/4 mile) miedzy modutem sterowania a czujkg 3,
poniewaz wszystkie urzgdzenia znajdujg sie na pojedynczej magistrali. Jednak
czujka 3 jest czujkg LaserSense HSSD-2 z drugg magistralg komunikaciji
(magistrala 2 RS-485) i repetytorem RS-485. Umozliwia to uzycie kolejnego
kabla o dtugosci 1,2 km (3/4 mile) do nastepnej czujki LaserSense HSSD-2 w
petli RS-485.
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Rysunek 15 przedstawia kolejny przyktad. Jesli czujki 4—126 (nie sg pokazane)
sg tego samego typu, tgczna dtugosc¢ okablowania miedzy czujkami 3 i 127
bedzie ograniczona do 1,2 km (3/4 mile). Jednak podtgczenie kazdej dodatkowe]
czujki HSSD-2 przy uzyciu obu magistral RS-485 umozliwia dodanie kolejnego
kabla o dtugosci 1,2 km (3/4 mile) do petli RS-485.

Instalacja czujki

Po dokonaniu potgczen zasilania i sygnalizacji wsun korpus czujki do stacji
dokujgcej i przymocuj go przy uzyciu dostarczonych srub M4 z tbem stozkowym
Scietym. Wsun bloki ztgczy zasilania i sygnalizacji do odpowiednich gniazd na
ptytce drukowanej czujki (klikniecie bedzie stychaé dopiero po petnym osadzeniu
bloku ztgczy w prawidtowej orientacji). Przymocuj pokrywe czujki przy uzyciu
szesciu dostarczonych $rub z tbem stozkowym Scietym. Patrz Rysunek 16.

Uwaga: czujka zostata zaprojektowana do uzytku wytgcznie z pokrywg przednig
przymocowang bezpiecznie za pomocg wszystkich szesciu srub mocujgcych.

Zdejmowanie czujki

Demontaz czujki odbywa sie przy uzyciu procedury instalacji wykonywanej w
odwrotnej kolejnosci. Rury i kable pozostajg podtgczone do stacji dokujgcej (jak
przedstawia Rysunek 4 na stronie 10). Zobacz Rysunek 16.

Rysunek 16: Koncowa instalacja czujki

(1)

1T | T

[ ]

O
| I]‘l

/O

(1) Sruby mocujace do stacji dokujgcej (3x)
(2) Sruby mocujace pokrywe (6x)
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Konfigurowanie czujki po zainstalowaniu

Funkcje programowalne detektora sg dostepne za pomocg komputera PC z
zainstalowang aplikacjg Remote bgdz SenseNET.

Remote

Aplikacja Remote jest dostarczana jest bezptatnie z kazdg czujkg, umozliwiajgc
uzytkownikowi skonfigurowanie programowalnych funkcji jednej lub wielu czujek
z poziomu komputera podtgczonego za pomoca kabla szeregowego RS-232.
Zobacz dokumentacje Remote aby uzyska¢ wiecej informaciji.

SenseNET

Aplikacja SenseNET stuzy do konfigurowania i zarzgdzania duzg siecig czujek
przy uzyciu prostego, graficznego interfejsu uzytkownika na komputerze
podtgczonym do czujki lub modutu za pomocg portu szeregowego RS-232 lub
konwertera RS-485. Zobacz dokumentacje SenseNET aby uzyskac¢ wiecej
informaciji.

Uwaga: czujka ta pozbawiona jest wyswietlacza na panelu przednim i klawiatury,
stad tez nie jest mozliwy dostep do programowalnych funkcji z poziomu samego
urzgdzenia.

Instrukcje dotyczgce podtgczania komputera do czujki znajdujg sie w sekcji
,Podtgczanie do komputera” na stronie 29.
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Lista programowanych funkciji

Zobacz dokumentacje aplikacji Remote lub SenseNET w celu uzyskania
szczegotowych informacji na temat funkcji programowalnych.

Dostepne sg nastepujgce funkcje programowalne:

28

Time and Date (Data i godzina)
Alarm Levels (Poziomy alarmu)
Alarm Delays (Op6znienia alarméw)

ClassiFire Override (Pomijanie
ClassiFire) (po zainstalowaniu
opcjonalnej karty wejsé/wyjsc)

Alarm Factor (Wspétczynnik alarmu)
LDD Enable (LDD witgczone)
FastLearn Enable (Szybka nauka wt.)

Auto FastLearn Enable (Autom.
Szybka nauka wt.)

ClassiFire 3D (ClassiFire 3D)
Demo Mode (Tryb demonstracyjny)

Day Start/Night Start (Poczatek
dnia/Poczatek nocy)

Disable Day/Night Switching (Blokada
przetgczania dnia/nocy)

Remote Functions (Funkcje zdalne)
(po zainstalowaniu opcjonalnej karty
wejs¢iwyjseé)

Programmed Isolate — discontinued
(Programowane izolowanie — funkcja
wycofana-zobacz ponizej)

Latching Alarms (Alarmy z
zatrzaskiem)

Latching Faults (Uszkodzenia z
zatrzaskiem)

Cascading Alarms (Alarmy
kaskadowe)

Device Type (Typ urzgdzenia) (tylko
do celéw referencyjnych)

Firmware version (Wersja firmware)
Run-time Hours (Liczba godzin pracy)

Watchdog count (Liczba wywotan
Watchdog) (tylko do celow
referencyjnych)

Device Text (Tekst urzgdzenia)

Reference Detector (Czujka
referencyjna)

Reference Enable (Referencja
wigczona)

Reference Level (Poziom referenciji)

Reference Back-off (Odczekiwanie
referencji)

Flow Rate (Predkos¢ przeptywu) (tylko
do celéw referencyjnych)

Flow High Limit (Gorny limit
przeptywu)

Flow Low Limit (Dolny limit przeptywu)

Flow Fault Delay (Opdznienie btedu
przeptywu)

Access Code (Kod dostepu)

Chart Recording Rate (Predkosé
rejestrowania wykresu)

Separator Condition (Stan filtru) (tylko
do celéw referencyjnych)

Separator Change Date (Data
wymiany filtru)

Factory Default (Domysine ustawienia
fabryczne)
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Programowane izolowanie (funkcja wycofana)

Ta funkcja jest jest juz dalej obstugiwana.Aby izolowa¢ detektor, stosuj funkcje
izolowania.

OSTRZEZENIE

Aby unikngé potencjalnego obnizenia bezpieczenstwa, nie uzywaj funkciji
programowego izolowania.
Stosujgc programowane izolowanie detektora, nie ma wizualnego wskazania

tego stanu na czujce ani na podtgczonym urzgdzeniu kontrolno-sterujgcym.
Funkcja ta nie jest tez wytgczana automatycznie po 7 dniach.

Stosowanie funkcji programowego izolowania jest wytgcznie na ryzyko
operatora.

Podtaczanie do komputera

Aby podtgczy¢ czujke autonomiczng do komputera, nalezy potgczy¢ port
szeregowy komputera bezposrednio do 9-stykowego portu RS-232 czujki.
Potgczenia tego kabla przedstawia Rysunek 17.

Rysunek 17: Polaczenia kabla RS-232

(1) (2)
2 [ ® 3
3 L 4 . ] 2

3]
L]

L]
o

8 @ @ 7
—/ —/

(1) 9-stykowe zenhskie ztgcze typu D

(2) 9-stykowe zenskie ztgcze typu D

Rysunek 18 przedstawia potgczenie czujki i komputera przy pomocy kabla
RS-232.
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Rysunek 18: Potaczenie portu szeregowego czujki do komputera

()

(1) Potaczenie portu szeregowego (do komputera)

(2) Wymagany adapter (tylko modele UL)

Rejestr zdarzen

Rejestr zdarzeh zawiera zapis zdarzen czujki, takich jak uszkodzenia, alarmy i
zmiany funkcji. Rejestr zapisywany jest w dziatajgcej czujce i aktualizowany przy
kazdym zdarzeniu. Rejestr zdarzen jest nieulotny, co oznacza, ze zostaje
zachowany po wytgczeniu czujki. Czujka przechowuje maksymalnie 200 zdarzen.

Zdarzenie definiowane jest jako:
+ Zmiana dowolnej zaprogramowanej funkcji

» Odebrany sygnat ze sterownika zewnetrznego, takiego jak oprogramowanie
do zdalnego sterowania, APIC lub SenseNET

» Poziom wyjscia czujki osiggajgcy wartosci progowe alarmu wstepnego,
alarmu dodatkowego, Alarm lub Alarm 2

« Stan uszkodzenia, taki jak btgd przeptywu lub uszkodzenie filtru
* Przefgczanie dzien/noc

* Uruchomienie trybu demonstracyjnego

* Rozpoczecie lub zatrzymanie cyklu FastLearn (Szybka nauka)
* Wiaczenie lub wytgczenie zasilania

Zdarzenia mozna wyswietla¢ na ekranie komputera lub pobrac na dysk przy
uzyciu oprogramowania do zdalnego sterowania.

Kiedy rejestr zdarzen czujki zapetni sie (zarejestrowano 200 zdarzen) i nastepuje
nowe zdarzenie, najstarsze zdarzenie w rejestrze zostaje usuniete (pierwsze
wchodzi, pierwsze wychodzi).

Aby pobrac rejestr zdarzen, nalezy podtgczy¢ komputer do portu szeregowego
czujki i uruchomi¢ oprogramowanie do zdalnego sterowania lub SenseNET.
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Wprowadzenie

W rozdziale tym przedstawiano procedury odbioru technicznego czujki. Strategia
odbioru technicznego rézni sie poczatkowo w zaleznos$ci od srodowiska instalacji
czujki. Na przyktad test dla pomieszczenia komputerowego (ktére powinno
stanowic relatywnie czyste srodowisko) bedzie sie w duzym stopniu rézni¢ od
testu w miynie, w ktérym prawdopodobnie bedzie wystepowac wysoki poziom
czagsteczek w powietrzu.

Powszechnie akceptowanym standardem dla pomieszczeh komputerowych/
obszarow EDP jest brytyjska norma BS6266 dotyczgca przegrzewania sprzetu
na dtugo przed zaptonem. Aby wykonac test, nalezy elektrycznie przecigzy¢
odcinek izolowanego kabla PCW o srednicy 10/0,1 mm i dtugosci 1 - w czasie

1 min. przy uzyciu odpowiedniego zasilacza. Czujka powinna wskazac¢ alarm po
dwoch minutach od zakonczenia palenia sie kabla.

Metodologia testowania dla obszaréw o wyzszym poziomie czgsteczek w
otoczeniu jest podobna jak w przypadku standardowych czujek punktowych.

Oddanie do uzytku powinno zosta¢ wykonane tylko przez przeszkolonych
technikow zgodnie z odpowiednimi normami.

Lista kontrolna odbioru technicznego

Ponizsza krotka lista kontrolna umozliwia szybkg konfiguracje czujki. Ta
procedura bedzie odpowiednia dla wiekszosci instalacji standardowych.

Aby dokonaé odbioru technicznego czujki:

1. Przed wigczeniem zasilania czujki sprawdz wzrokowo prawidtowo$¢
podtgczenia wszystkich kabli. Jesli identyfikacja kabli nie jest przejrzysta (np.
poprzez uzycie kabli o roznych kolorach lub kotnierzy identyfikujgcych kable),
konieczne jest sprawdzenie potgczen elektrycznych.

Uwaga: nalezy sprawdzi¢ wszystkie potgczenia okablowania przed
wigczeniem zasilania czujki. Nieprawidtowe okablowanie czujki spowoduje jej
trwate uszkodzenie.

2. Podtacz czujke do komputera i ustaw adres czujki na przetgcznikach DIP i
karcie APIC (jesli jest uzywana). Aby uzyskac¢ wiecej informaciji, zobacz
.Potgczenia sygnatowe” na stronie 18 i ,Potgczenie przekaznika” na stronie
20.

3. Wiacz zasilanie czujki.
4. Upewnij sie, ze wszystkie czujki w sieci nie generujg uszkodzen i alarmow.

5. Uruchom na komputerze oprogramowanie do zdalnego sterowania lub
oprogramowanie SenseNET, wprowadz kod dostepu i wybierz okno Function
Settings (Ustawienia funkgciji).
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6. Sprawdz na karcie Time and date (Data i godzina), czy data i czas sg
prawidtowe.

7. Ustaw odpowiedni wspoétczynnik alarmu (patrz Tabela 4 ) dla chronionego
Srodowiska na karcie Alarm levels and delays (Poziomy i opéznienia
alarmow). Czujka wykona automatycznie cykl FastLearn dla nowego
wspotczynnika alarmu (zajmuje to okoto 15 minut). Wskaznik OK na panelu
przednim zacznie migac. Jesli uzywane jest przetgczanie trybu
dziennego/nocnego, upewnij sie, ze ustawienia poczatku dnia i nocy sg
odpowiednie dla danej lokalizaciji.

8. Kiedy czujka dziata w trybie FastLearn (Szybka nauka), zaznacz polecenie
Demo mode (Tryb demonstracyjny) na dole ekranu Alarm levels and delays
(Poziomy i opdznienia alarmoéw). Czujka przejdzie w tryb demonstracyjny (w
ktorym szacowana jest koncowa czuto$¢) natychmiast po zakonczeniu cyklu
FastLearn (Szybka nauka).

Uwaga: wybor Demo mode (Tryb demonstracyjny) powoduje przetgczenie
czujki w tryb demonstracyjny tylko podczas wykonywania cyklu FastLearn
(Szybka nauka). Funkcja ta nie ma zastosowania w innych przypadkach.

9. Upewnij sig, ze cykl FastLearn (Szybka nauka) zostat zakonczony (wskaznik
OK przestat migac). Kiedy czujka znajduje sie w trybie demonstracyjnym,
wykonaj wymagane testy dymu, upewniajgc sie, ze czujka reaguje
odpowiednio. Poczekaj na catkowite znikniecie dymu.

10.Wykonaj kolejny cykl FastLearn (Szybka nauka), tym razem BEZ
przetgczania czujki w tryb demonstracyjny. W tym celu umies¢ znacznik
wyboru obok polecenia FastLearn wit. na ekranie Poziomy i opdznienia
alarméw. Wskaznik OK na panelu przednim zacznie migac.

11.Czujka nie bedzie generowac zadnych alarméw podczas 15-minutowego
okresu FastLearn (Szybka nauka). Nastepnie czujka bedzie dziata¢ ze
zmniejszong czutoscig przez 24 godziny, podczas gdy urzgdzenie ClassiFire
dostosowuje sie do chronionego Srodowiska oraz konfiguruje ustawienia
czutosci w ciggu dnia i nocy.

12.W razie potrzeby zamknij oprogramowanie do zdalnego sterowania lub
oprogramowanie SenseNET, wytgcz komputer i odtgcz go od portu
szeregowego czujki.
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Tabela 4: Sugerowane ustawienia dla alarméw ClassiFire

Wspétczynnik Czutosé Prawdopodobienstwo  Typy chronionych obszaréw

alarmu fatszywych alarméw

0 Wyjatkowo Raz na rok Czyste pomieszczenie do
wysoka produkcji potprzewodnikéw

1 Wysoka Raz na 5 lat Pomieszczenie komputerowe

2 Wysoka Raz na 10 lat Biuro z zakazem palenia

3 Wysoka Raz na 50 lat Czysta fabryka

4 Srednia Raz na 1 000 lat Magazyn

5 Srednia Raz na 5 000 lat Magazyn z pracujgcymi

ciezarowkami z silnikiem diesla

6 Srednia Raz na 10 000 lat Magazyn z pracujgcymi
ciezarowkami z silnikiem diesla

7 Niska Raz na 20 000 lat Magazyn z pracujgcymi
ciezaréwkami z silnikiem diesla

8 Niska Raz na 100 000 lat Magazyn z pracujgcymi
ciezaréwkami z silnikiem diesla

Przygotowanie do odbioru technicznego

Odbidr techniczny nalezy wykonac po zakonczeniu wszystkich prac budowlanych
i usunieciu pozostatego brudu. Jesli warunki monitorowania otoczenia zostang
zarejestrowane przed oczyszczeniem instalacji, mogg one nie odzwierciedla¢
rzeczywistych, normalnych warunkéw dziatania, ktére muszg zosta¢ uzyte jako
dane referencyjne dla pozniejszych procedur konserwacji i testow.

Okres aklimatyzaciji

Czujka bedzie dziata¢ ze zmniejszong czutoscig przez 24 godziny. Funkcja
ClassiFire ustawi odpowiedngi czutos¢ w ciggu dnia i nocy. Nalezy wigczy¢
wszystkie urzgdzenia wentylacyjne, termostaty i inne uktady, ktére majg wptyw
na srodowisko pracy, aby jak najwierniej zasymulowa¢ standardowe warunki
robocze. Po uptywie okoto jednego tygodnia monitorowania (w zaleznosci od
predkosci rejestrowania wykresu) nalezy pobrac rejestr zdarzen czujki przy
pomocy komputera za posrednictwem kabla szeregowego podtgczonego do
portu RS-232.
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Sprawdzenie czasu transportu

Celem testu maksymalnego czasu transportu jest zmierzenie okresu, w ktérym
czujka reaguje na dym dostajgcy sie do najbardziej oddalonego od niej punktu
prébkowania. Wynik tego testu oraz maksymalny czas transportu obliczony w
programie PipeCAD nalezy zapisac na karcie kontrolnej. Dopuszczalny jest taki
zmierzony czas transportu, ktory jest krétszy od obliczonego.

Aby zmierzy¢ maksymalny czas transportu systemu:

1. Okresl punkt probkowania najbardziej oddalony od czujki.

2. Wprowadz dym do rury w najbardziej oddalonym punkcie probkowania.

3. Zarejestruj czas reakcji czujki. Jest to rzeczywisty, maksymalny czas
transportu.

Testowanie dymu

Catkowity test czasowy jest pomiarem czasu od chwili inicjacji wydzielania dymu
do osiggniecia stanu Pre-alarm i Alarm. Ten test powinien by¢ przeprowadzony
co najmniej 3 razy.
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Rozdziat 4
Rozwigzywanie
problemow

Podsumowanie

W rozdziale tym zawarto informacje dotyczgce rozwigzywania problemow z
systemem czujek.

Spis tresci

Rozwigzywanie problemoéw z czujkg 38
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Rozdziat 4: Rozwigzywanie problemow

Rozwiagzywanie problemoéw z czujka

Rozdziat ten przedstawia mozliwe kroki zaradcze w przypadku wystgpienia
problemdw z czujka. Jesli problem nie zostat omoéwiony w tym rozdziale lub nie
ustepuje po wykonaniu sugerowanych czynnosci, nalezy skontaktowac sie z
dziatem pomocy technicznej.

Tabela 5: Przewodnik rozwigzywania probleméw

Problem

Rozwigzanie/dzialanie naprawcze

Fatszywe alarmy

wystepujg zbyt
czesto

Podwyzszone
poziomy dymu
nie generujg
alarmow

Niska srednia
wartos¢ wyjsciowa

Czutosé czuiki
zmienia
sie w czasie
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Sprawdz, czy ustawienie wspétczynnika alarmu ClassiFire jest
odpowiednie dla normalnego srodowiska pracy obszaru chronionego.

Sprawdz, czy czujka nie znajduje sie w trybie demonstracyjnym. W tym
celu wyswietl rejestr zdarzeh i sprawdz, czy wpis trybu demonstracyjnego
ma wyzszy numer wpisu niz ostatnie wpisy rozpoczecia i zakohczenia
cyklu FastLearn. Uwaga: Nalezy pamietaé, ze wpisy dziennika sg
wyswietlane w odwrotnej kolejnosci, a najnowsze wpisy sg wyswietlane
jako pierwsze. Jesli rejestr wskazuje, ze tryb demonstracyjny zostat
wywotany podczas ostatniego okresu FastLearn, uruchom nowy proces
FastLearn i poczekaj na zakonczenie jego 24-godzinnego cyklu.

W rejestrze zdarzen sprawdz, czy uptynety 24 godziny od ostatniego wpisu
zakonczenia cyklu FastLearn.

Sprawdz, czy godziny przetgczania trybu dziennego/nocnego ustawione sg
odpowiednio, aby odzwierciedlaé¢ aktywne i nieaktywne okresy.

Sprawdz, czy czujka nie jest izolowana lub w trybie FastLearn (w
przypadku izolacji bedzie swieci¢ wskaznik Fault; w trybie FastLearn miga
wskaznik OK).

Sprawdz, czy punkty probkowania czujki znajdujg sie w strumieniu dymu.

Sprawdz, czy rury prébkujgce sg prawidtowo osadzone we wlotach i nie sg
uszkodzone.

Sprawdz, czy okreslono prawidtowe ustawienie alarmu ClassiFire.

Sprawdz, czy czujka wykonata 24-godzinny okres uczenia lub zostata
umieszczona w trybie demonstracyjnym.

Sprawdz, czy wktad filtru nie wymaga wymiany (szczegoétowe informacje
przedstawia ,Rysunek 19” na stronie 46), a takze czy komora
naptywajgcego powietrza jest czysta. Komora moze zosta¢ zapchana na
przyktad w wyniku powaznych prac budowlanych w poblizu rur
prébkujgcych. W takim przypadku komora moze wymagac serwisowania.
Czujka nie zostata zaprojektowana do obstugi duzych ilosci grubych
zanieczyszczen i kurzu.

Istnieje wiele przyczyn, z ktorych gesto$¢ czgstek moze sie zmieniaé, a
system ClassiFire zostat zaprojektowany do automatycznej kompensaciji
tego zjawiska w celu zredukowania prawdopodobienstwa fatszywych
alarméw ze wzgledu na normalne odchylenia gestosci dymu w otoczeniu.
Jest to normalne dziatanie czujki, jesli odbywa sie w obrebie limitow
okreslonych przez wspoétczynnik alarmu ClassiFire.
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Problem Rozwiazanie/dziatanie naprawcze

Btedy przeptywu Problemy te wystepuja, kiedy predkosc przeptywu powietrza do czujki
przekracza wstepnie zaprogramowane parametry. Poniewaz czujka ,uczy
sie” parametréow przeptywu podczas instalacji poczatkowej, zwykle
oznacza to pewne zmiany warunkéw. Btad wysokiego przeptywu moze
wskazywac uszkodzenie rury prébkujgcej, a btad niskiego przeptywu moze
oznaczad, ze rura zostata zablokowana np. w wyniku pobliskich prac
budowlanych.

Jesli wejscie czujki jest probkowane z jednego obszaru, a wylot jest
kierowany do innego obszaru o odmiennym cisnieniu (np. czujka znajduje
sie pod sufitem, a probkowanie odbywa sie w zamknietym pomieszczeniu),
moze to prowadzi¢ do btedéw przeptywu. W takim przypadku konieczne
jest poprowadzenie rury z wylotu do chronionego obszaru, aby zapewnié
przeptyw znamionowy.

Komunikat o btedzie Sprawdz, czy rura nie jest zablokowana.
sLow Flow” (Niski Jesli rura nie jest uzywana, sprawdz, czy czujnik przeptywu rury zostat
przeptyw) wylgczony.
Sprawdz, czy prog btedu niskiego przeptywu nie zostat ustawiony na zbyt
wysokg wartosc.
W przypadku okresowych wskazan btedéw sprébuj zwiekszy¢ czas
opdznienia btedu przeptywu.
Komunikat o btedzie Sprawdz, czy rura jest wcisnieta prawidtowo do wlotu, a takze czy nie jest
,High Flow” (Wysoki uszkodzona lub popekana.

przeptyw) Sprawdz, czy zainstalowane rury zostaty wyposazone w zaslepki.
Oprogramowanie do modelowania rur PipeCAD monituje o uzycie
odpowiednich zaslepek. Nie zaleca sie pozostawiania otwartych otwordow.

Sprawdz, czy prog btedu wysokiego przeptywu nie zostat ustawiony na
zbyt niskg wartos$c.

W przypadku okresowych wskazan btedow sprobuj zwiekszy¢ czas
opo6znienia btedu przeptywu.
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Wprowadzenie

W rozdziale tym zawarto instrukcje konserwaciji dla systemu wykrywania dymu.
Procedury te nalezy wykonywa¢ zgodnie z ustalonym harmonogramem. W
przypadku wykrycia probleméw z systemem podczas rutynowej konserwaciji
zobacz Rozdziat 4 ,Rozwigzywanie problemow” na stronie 37. Nieprawidtowa
konserwacja systemu moze wptyng¢ na dziatanie systemu.

Zaplanowana konserwacja

Zaplanowana konserwacja systemu powinna by¢ przeprowadzana okresowo.
Odstep czasu pomiedzy kolejnymi procedurami konserwacji nie powinien by¢
dtuzszy niz ten wynikajgcy z przepisow. Przeglady okresowe powinny odbywac
sie nie rzadziej, niz okreslajg to lokalne przepisy. (patrz norma NFPA-72 lub inne
lokalne przepisy).

Nalezy przestrzegac¢ norm lokalnych i wymagan danych technicznych. Tabela 6
przedstawia typowy plan konserwacji.
Notatki

Zaleca sie odtgczenie lub izolowanie czujki od centrali pozarowej podczas
konserwaciji, aby zapobiec niezamierzonym aktywacjom alarmu.

Czujka powinna by¢ wytaczona podczas czyszczenia wewnetrznego (nalezy
uzy¢ puszki ze sprezonym powietrzem lub pistoletu z suchym powietrzem).

Tabela 6: Plan konserwacji

Krok Procedura
1 Sprawdzenie czujki, okablowania i systemu rur pod katem uszkodzen
2 Sprawdzenie poprawno$ci oryginalnego projektu np. w wyniku zmian wynikajgcych z

modernizacji budynku
Sprawdzenie czujki pod kgtem zanieczyszczen i wyczyszczenie w razie potrzeby
4 Sprawdzenie problemoéw w dziennikach konserwacji i odpowiednie ich usunigcie

5 Sprawdzenie czasow transportu wzgledem oryginalnych zapiséw: znaczgce wydtuzenie
lub skrocenie czaséw transportu moze oznacza¢ uszkodzenie rur lub koniecznosé
wyczyszczenia otworéw probkujgcych

6 Izolowanie czujki od centrali pozarowej, jesli to konieczne

7 Wykonanie testu dymu w celu sprawdzenia dziatania czujki i potgczenia przekaznika
alarmu

8 Symulacja uszkodzenia w celu sprawdzania przekaznika uszkodzenia i potgczenia

9 Wypetnienie i zarchiwizowanie zapiséw konserwacji

10 Ponowne podigczenie czujki do centrali pozarowej, jesli to konieczne
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Procedury konserwacji

Ponizej przedstawiono ogdlne procedury zaplanowanej konserwaciji, ktére nalezy
wykonywac zgodnie z potrzebami.

Ogledziny wzrokowe

Ogledziny wzrokowe nalezy wykonywac co sze$¢ miesiecy. Ta kontrola ma na
celu sprawdzenie integralnosci instalacji rurowej.

W trakcie ogledzin wzrokowych nalezy przejrze¢ catg instalacje rurowg i sprawdzic,
czy nie wystepujg nieprawidtowosci, jak pekniecia, zatkania, zagiecia itp.

Testowanie dymu

Test dymu to OK/nieOK testu, przeprowadzanym w celu sprawdzenia reakciji
detektora na dym. Powinien by¢ wykonany przy odbiorze systemu i pozniej
kazdego roku. Tester (zapalona bawetna lub kawatek drewna) musi byc¢
przytozony do ostatniego otworu ssgcego rury.

Uwaga: w przypadku pomieszczen czystych metode z duzg iloscig dymu nalezy
uzgodni¢ z dostawca.

Test sprawdzajacy czas transportu

Nalezy mierzy¢ maksymalny czas transportu w sieci rur i poréwnac go z czasem
transportu zarejestrowanym podczas rozruchu. (Aby uzyskaé szczegotowe
informacje na temat testu, patrz rozdziat ,Sprawdzenie czasu transportu” na
stronie 35.) Weryfikacje czasu transportu nalezy wykonac¢ przy rozruchu
systemu, a nastepnie co rok.
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Test czutosci czujki

Test czutosci czujki nalezy wykona¢ w ciggu roku od instalacji, a nastepnie co rok.
Przyktad:

+ Kontrola za rok

+ Kontrola za 3 lata

« Jesli kontrole po roku i po 3 latach bedg pomysine, mozna kontrolowac co
piec lat.

W czujce zastosowano funkcje automatycznego monitorowania, ktéra umozliwia
automatyczne kalibrowanie systemu. W ramach kontroli nalezy jedynie
sprawdzi¢ wzrokowo wskaznik uszkodzenia czujki i wykonac test czutosci czujki.

Jesli funkcja automatycznego monitorowania systemu wykryje, ze zakres
pomiarowy gtowicy detektora bedzie poza normalnym zakresem, zostanie
wygenerowany biad.

OSTRZEZENIE: Jezeli wartos$é robocza gtowicy detektora jest wyzsza niz 30%
przez 7 kolejnych dni, moze to wskazywac, ze detektor jest zanieczyszczony
kurzem i wymaga serwisowania. Zbadaj wszelkie zmiany w srodowisku, ktore
mogtyby wyjasni¢ wyzszg wartos¢ operacyjng. Jesli zostanie stwierdzone, ze
detektor jest zanieczyszczony, nalezy pamietac, ze normalne dziatanie detektora
nie moze by¢ zagwarantowane - skontaktuj sie z lokalnym dostawcg, aby
uzyskac wiecej informacji i umowic sie na serwisowanie. Nalezy rowniez
przedsiewzig¢ srodki ostroznosci, aby unikng¢ lub ograniczy¢ jakiekolwiek
przyszte zanieczyszczenie.

Czyszczenie czujki

Obudowe czujki nalezy czysci¢ zgodnie z potrzebami. Czujke mozna czysci¢
przy uzyciu wilgotnej (nie mokrej) szmatki. Nie nalezy uzywac rozpuszczalnikéw,
poniewaz mogg one spowodowac uszkodzenie etykiety panelu przedniego.

Uwaga: do czyszczenia czujki nie nalezy uzywac rozpuszczalnikéw. Uzycie
rozpuszczalnikdw moze spowodowac uszkodzenie czujki.
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Wymiana wktadu filtru

Jedyng czesciag, ktora moze wymagac¢ wymiany przez uzytkownika, jest wktad
filtru.* Stan filtru mozna sprawdzi¢ za pomocg testu w menu Diagnostics
(Diagnostyka) w oprogramowaniu do zdalnego sterowania lub oprogramowaniu
SenseNET. Test przedstawia procentowy odczyt wydajnosci filtru. Kiedy poziom
spadnie do 80%, czujka zasygnalizuje btgd Separator Renew (Wymiana filtru) i
konieczna bedzie wymiana wktadu filtru.

Wiecej informacji zawiera Instrukcja obstugi oprogramowania do zdalnego
sterowania lub Instrukcja obstugi oprogramowania SenseNET.

*Zaleca sie wymiane filtru nie rzadziej niz raz na 3 lata. Po wymianie filtru nalezy
przetgczy¢ czujke w tryb FastLearn w celu zresetowania odczytu stanu filtru.

Poniewaz kurz zawarty w filtrze moze naraza¢ konserwatorow na niepotrzebne
zagrozenia zgodnie z definicjg COSHH (Control of Substances Hazardous to
Health), zaleca sie, aby podczas wymiany filtrow zaktada¢ odpowiednie maski i
ubranie ochronne.

Uwaga: zuzyte wktady nie nadajg sie do ponownego uzytku i nalezy je
zutylizowac.

Aby wymienié wkiad:

1. Odkreé¢ szes¢ srub mocujgcych pokrywe przednig urzadzenia.

2. Po zdjeciu pokrywy przedniej chwy¢ mocno filtr i wyciagnij go (bezposrednio
W sSwojg strone).

3. Zutylizuj odpowiednio zuzyty wkifad.

4. Wibéz zamienny wkiad filtru tak, aby orientacja strzatki ,Direction of flow”
(Kierunek przeptywu) na wktadzie odpowiadata strzatce na etykiecie
,Direction of flow” (Kierunek przeptywu) obok gniazda filtru.

5. Wsunh wkiad do konca.

6. Zatdéz pokrywe czujki i przykre¢ wszystkie sze$¢ sSrub mocujgcych, a
nastepnie zainicjuj nowg procedure FastLearn (Szybka nauka).
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Rysunek 19: Lokalizacja wktadu filtru

(1) Wkiad filtru
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Stownik pojec

°C

°F

A

AC
ADA
Ah
AHJ
APIC
ARC
AWG
CSFM
Czu;.
DACT
DC
Dioda LED
EOLD
EOLR
FM
FSD
ft.
HSSD
Hz

MEA

NAC
NC
NEC
NFPA
NO

Stopnie Celsjusza

Stopnie Fahrenheita

Amper

Prad zmienny

Amerykanska ustawa dotyczgca inwalidow
Amperogodzina

Obowigzujgce prawo

Karta z interfejsem protokotu adresowalnego
Uktad automatycznego zwalniania
Amerykanska srednica przewodu
Urzednik ds. pozaréw w stanie Kalifornia
Czujka

Cyfrowy nadajnik komunikacji alarmowej
Prad staty

Dioda emitujgca $wiatto

Urzgdzenie konca linii

Rezystor konca linii

Factory Mutual

Wychylenie petnej skali

Stopa

Czujka dymu o wysokiej czutosci

Herc (czestotliwos¢)

cale

Urzad Materials and Equipment Acceptance
Division w Nowym Jorku

Uktad powiadamiania urzadzenia
Normalnie zamkniete
Amerykanskie przepisy elektryczne
National Fire Protection Association

Normalnie otwarte
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Stownik poje¢

NYC

P/N

PCB

pF

RAM

SLC

B

UL/ULI

\Y

Vi pradzie

V (prad staty)
VRMS
Wyswietlacz LCD

Zasilacz

Nowy Jork

Numer czesci

Ptytka drukowana

Picofarady

Pamiec¢ o dostepie bezposrednim
Uktad linii sygnatu

Blok ztgczy

Underwriters Laboratories, Inc.
Wolty

Napiecie pradu zmiennego
Napiecie pradu statego

Sredni kwadrat napiecia gtéwnego
Wyswietlacz ciektokrystaliczny LCD

Zasilacz
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